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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa nadana przez zamawig¢ego

Wykonanie zasilania pompowni strefowejlipaszenia énienia wody w miejScowAzi
Brzezinka w Dychowie na dz. 308/1 Gm. Bobrowice

1.2. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji teicznej  wymagania dotycgce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonaniem linii kablowych , padgeniem elektrycznym
zestawu hydroforowego i pompki odwodnienia

1.3. Zakres stosowania Specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna wykonania iiodb robét jest ozcia dokumentaciji
projektowej i stanowi podstando opracowanie dokumentacji przetargowej przyaac
i realizacji robat.
Projektant spordzapcy dokumentaej projektowy moze wprowadzéa do niniejszej
specyfikacji zmiany, uzupetnienia $aislenia, odpowiednie do przewidzianych projektem
robd6t, uwzgtdniajgce wymagania Zamawigjego oraz konkretne warunki realizacji robat,
niezledne do uzyskania wymaganego standardu isgkgch robot.
Odstpstwa od wymagapodanych w niniejszej specyfikacji mpmie¢ miejsce tylko w
przypadkach prostych robét o niewielkim znaczedia ktorych istnieje pewrio , ze
podstawowe wymaganiaty spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wyaiyah z
doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki bietosy.

1.4. Przedmiot i zakres robét obgtych specyfikacp wykonania
| odbioru robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specydjkgechnicznej dotyczzasad wykonywania i
odbioru robot w sktad ktérych wchodzi::
- wykopanie rowu kablowego ogiiokasci 0,7m
- nasypanie na dno rowu kablowego 10cm waggtiasku
- utozeniem kabla zasilagego elektroenergetycznego 0,4kV
- hasypanie na kable 10cm warstwy piasku
- hasypanie 15cm warstwy gruntu rodzimego
- utozenie w rowach filii niebieskiej
- zamontowanie w studni puszki pokeniowej z listwami zaciskowymi
- wprowadzenie kiacow kabli zasilajcych do puszki rozdzielczej i szafy sterowniczo-
zasilajcej
pod zaciski
Specyfikacja techniczna dotyczy wszystkich czyenmagcych na celu wykonanie robot
zwigzanych z:
- kompletacy wszystkich materiatdbw potrzebnych do wykonaniagmoath wyej prac,
- wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych w celmygiotowania podiza,



- utozeniem wszystkich materiatdbw w sposob i w miejscadiym z dokumentag;
techniczag,

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumegtacihniczi wszystkich elementow
wyznaczonych w dokumentaciji,

- przeprowadzeniem wymaganych prob i kiadeaz potwierdzenie protokdtami
kwalifikujagcymi montowany element zasilania i sterowania.

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia specyfikacji technicznej sa zgodne z odpowniiadnormami oraz
okresleniami podanymi specyfikacji technicznej ,Wymagangolne” Kod CPV 45000000-
7, pkt 1.4. a take podanymi porej:

Specyfikacja techniczna -dokument zawieragy zespot cech wymaganych dla procesu
wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie patedw technicznych jakai,
wymogow bezpieczestwa , wielkdci charakterystycznych a ta& co do nazewnictwa,
symboliki, znakéw i sposobOw oznaczania , metodabag@rob oraz odbioréw i rozlicze

Aprobata techniczna— dokument stwierdzggy przydatnéé danego wyrobu do okfl®nego
obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia technmzie® wymaga podstawowych wyrobu
oraz metodyk bada dla potwierdzenia tych wymaga

Deklaracja zgodndci — dokument stwierdzagy przydatné¢ danego wyrobu do oksi®nego
obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia technmzie® wymaga podstawowych wyrobu
oraz metodyk bada potwierdzenia tych wymaga

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upoivaong jednostl badajgca,
stwierdzagcy zgodnaéc¢ z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami , wymogami lub specyfikacja technicdita badanego materiatu lub wyrobu.

Czes¢ czynna— przewaod lub inny element przewady wchodacy w skiad instalaci
elektrycznej lub urgdzenia , ktéry w warunkach normalnej pracy instakdektrycznej mae
by¢ pod napgciem a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego.

Pofaczenia wyrownawcze- elektryczne pagkzenie czsci przewodzcych dosgpnych lub
obcych w celu wyréwnania potencjatu

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow — zespét materiatdw dodatkowych stosowanych
przy ukfadaniu kabli, utatwiagy ich monta oraz dotarcie w przypadku awarii,
zabezpieczagy przed uszkodzeniami, wytycaay trasy przebiegi kabli itp.

Tablica sterownicza— zesp6t aparatury odpowiednio dobranej hpobnej w pola , stiacy

do zasilania, sterowania , zabezpieczenigdme elektrycznych przed skutkami zwar
przechzen , realizacji wyznaczonych zatldanego pola oraz kontroli linii i obwodéw
instalacji elektrycznej. Aparatura stangea wraz z obudowami tabéisterownicz , w
zaleznosci od potrzeb mie spetnia nastpujace funkcje: zmiany nagtia instalacji ,
taczeniowe, rozdzielcze, sterownicze, zabezpieczsmaarowo-kontrolne, sygnalizacyjne i
alarmowe.



Klasa ochronnaici — umowne oznaczenie, okl@ace maliwosci ochronne urgdzenia, ze
wzgledu na jego cechy budowy, przy begpmnim dotyku.

Stopier ochrony IP — okrdona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed
dotykiem elementdw instalacji elektrycznej orazgurprzedostaniem sia ciat statych ,
wnikaniem wody i gzéw, a ktdrzapewnia odpowiednia obudowa.

Urzadzenia elektryczne— wszelkie urzdzenia i elementy przeznaczone do wytwarzania,
przeksztatcania , przesytania, rozdziatu lub wylgetania energii elektrycznej

Przygotowanie podiaa — zespot czynniei wykonywanych przed zamocowaniem,
urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrgjzoktadaniem kabli i przewodow
majcy na celu zapewnienie ravosci ich zamocowania zgodne z dokumengacj

Do prac przygotowawczych zaliczg girupy czynnéci:

- wykonanie wykopu pod kable

- monta uchwytéw

- monta puszki podczeniowej

1.6. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Insjge& nadzoru.
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w specyfikacji technicznej wykoaadradbioru
rob6t Kd CPV 45000000-7 , pkt 1.5

1.7. Dokumentacja rob6t montazowych

Dokumentagj robét montaowych elementow zasilania i sterowania pargfbinows

w nowej studni Nr3 stanowi

- projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynd@jm z rozporzdzenia Ministra
Infrastruktury z 02.09.2004r.w sprawie szczeg@gw zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonan@dbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalnoaytkowego ( Dz.U. z 2004r.Nr 202, poz. 2072 zmianUDz 2005r
Nr 75, poz. 664)

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru roggdrzdzone zgodnie z rozpaydzeniem
Ministra Infrastruktury z 02.09.2004r. (Dz.U. @@®&r. Nr 202 poz. 2072 zmian Dz. U. z
2005r. Nr 75, poz. 664),

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozpozzeniem Ministra Infrastruktury z 26.06.
2002r. w sprawie dziennika budowy, montarozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawierggego dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z
2002r. Nr 108 poz. 953)

- dokumentywiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lulbg#owego
zastosowaniaaytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustazv16.04.2004r. o wyrobach
budowlanych (Dz.U. z 2004r. Nr 92, poz. 881)rtké&chniczne wyrobdéw lub zalecenia
producentow dotygre stosowania wyrobow

- protokoty odbiorow cgsciowych, kaicowych oraz rob6t zanikgych i ulegaicych
zakryciu z zajczonymi protokétami badekontrolnych

- dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art.3, gkigtawy Prawo budowlane z dn.
07.07.1994r. Dz.U. z 2003r. Nr 207, poz. 20J&z. Zmianami)



1.8. Nazwy i kody

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45317100-3 Instalowanie elektrycznychagzen pompowych
45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrggon

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWO SCI MATERIALOW

Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materiatow prziame w specyfikacji sty
ustaleniu pegdanego standardu wykonania i otemia wigciwosci i wymogow
technicznych zalmonych w dokumentacji technicznej dla projektowanyatwigzan.
Dopuszcza gizamieszczenie rozgaan w oparciu o produkty innych producentéw pod
warunkiem:

- spetnienia tych samych wi@wosci technicznych,
- przedstawienie zamiennych rozwa na psmie ( atesty, akceptacje).

2.1. 0Ogodblne wymagania dotycgce wiaciwosci materiatdw ich
pozyskiwania i sktadowania

Do wykonania i monta instalacji, urgdzen elektrycznych i odbiornikbw energii
elektrycznej naley stosowa przewody, kable ospgzoraz aparatgri urzadzenia
elektryczne posiadage dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje/gioby, dla ktorych producent lub jego

upowaniony przedstawiciel :

- dokonat oceny zgodidoi z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug gkreego
systemu oceny zgodsm,

- wydat deklaragj zgodndci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmomiane
specyfikacje techniczne, normy opracowane pktiezizynarodovy Komisje
Elektrotechnicza (IEC) i wprowadzone do zbioru Polskich norm , ngrknajowe
opracowane z uwzglnieniem przepisow bezpiecmtwa Migdzynarodowej komisji ds.
Przepisow Dotycgeych Zatwierdzenia Spgtu Elektrycznego (CE), aprobaty techniczne,

- oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem bezpiésizea B zgodnie z obowzujacymi
przepisami,

- wydat deklaragj, zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrob
umieszczonego w okdlenym przez Komigj Europejsk wykazie wyrobow majcych
niewielkie znaczenie dla zdrowia | bezpiatst®va ,

- wydat gwiadczenieze zapewniono zgodsé wyrobu budowlanego, dopuszczonego do
jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlarzymgywidualna dokumentacja
projektovy, sporadzory przez projektanta obiektu lub z nim uzgodnion

Zastosowanie innych wyrobdéw, wgj nie wymienionych , jest nibwe pod warunkiem

posiadania przez nie dopuszczenia do stosowaniadevimictwie i uwzgddnienia ich w

zatwierdzonym projekcie dotygzym montau urzadzei elektroenergetycznych w obiekcie

budowlanym

2.2. Rodzaje materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania zasdgmompowni strefowej w Dychowie
Gm Bobrowice, powinny odpowiadavymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia



2.2.1 Kable i przewody

Przewody i kable powinny posiadzolacje i powtolk ochronna z igielitu.
Jako materiat przewodey stosowé wytacznie miedz z liczbzyt 4, i 3; o przekroju;
10mnt, 2,5mnf
Napiecie znamionowe izolacji nie mniejszezrdi000V, dla przewoddéw i 2000V dla kabli.
Przewody instalacyjne stosoévaolowane z powtok ochroni do uktadania na state.

2.2.2 Osprzt instalacyjny do kabli

Rury instalacyjne wraz z osgiean (, tulejki, 4czniki, uchwyty) wykonane z tworzyw
sztucznych o wytrzymadoi elektrycznej min. 2kV, niepalne lub trudnozamaktére nie
podtrzymuj ptomienia, a wydzielane przez rury w wysokiej tamgturze gazy nie sa
szkodliwe dla cztowieka. Rury instalacyjne ostoegpowinny by odporne na temperatur
otoczenia w zakresie od -Z5do +60C .

2.2.3. Systemy mocujce kable i przewody

Uchwyty do mocowania przewodéw i kabli- klinowane w otworze z elementem
trzymapcym statym lub zaciskowym, wbijane i mocowane doych elementéw np. paski
zaciskowe lub uchwyty kablowe i do rur instalacyhyprzykecane; stosowane gtownie z
tworzyw sztucznych (niektére elementy mdny¢ wykonane take z metali).

Pozostaly osprzt — utatwia montai zwicksza bezpiecZestwo obstugi; wyrani¢ mazna
kilka grup materiatdw: oznaczniki kabli, dlawniagczki i szyny, zaciski ochronne.

2.2.4. Specyfikacja materialowa

Lp Nazwa materiatu J. miary llos¢
1 2 3 4
1 YKY 5x6mm’ mb 15,0
2 YDY 5x6mnt mb 8,0
3 Folia niebieska m? 6
4 Puszki EV-161 IP67 (PCE) szt 1,0
5 Rura AROT DVR 50 mb 1
6 Rura RC 28 mb 8
7 Rura RC 20 mb 7
8 Ztaczki do rur RC szt 6
9 Uchwyty hydrauliczne 2" szt 10
10 | Piasek m® 1,8

2.3. Warunki przyj ecia na budowe materiatow do robot montazowych

Wyroby do rob6t monteowych mog by¢ przyjete na budow, jesli spetniap
nastpujace warunki :
- ;3 zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystydana w dokumentacji projektowej
- sa widciwie oznakowane i opakowane
- spetniag wymagania wisciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia



- producent dostarczyt dokumerityiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu loiy¢znie przygotowanych potfabrykatow
rowniez karty katalogowe wyrobdéw lub firmowe wytyczne stasnia wyrobdw

Niedopuszczalne jest stosowanie do robot mantgch — wyrobdw i materiatdw nieznanego

pochodzenia.

Przyjcie materiatow i wyrobéw na bude@wowinno by potwierdzone wpisem do dziennika

budowy.

2.4 Warunki przechowywania materiatdw do wykonania zadania
pompowni strefowej w Dychowie

Wszystkie materiaty pakowane powing§ przechowywane i magazynowane
zgodnie z instrukcja producenta oraz wymaganiarpoagednich norm.
W szczegolnéci kable na bonach, kace przewodow i kabli zabezpieczone powinng by
przed przedostaniemesivilgoci.
Pozostaly sprt, wraz z osprgem pomocniczym naky przechowywa w oryginalnych
opakowaniach, kartonach , opakowaniach foliowych.
Szczegolnie nafgy chront przed wptywami atmosferycznymi : deszczem, mropeaa
zawilgoceniem.
Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrapakowanych powinno ldysuche
i zabezpieczone przed zawilgoceniem.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU I NARZEDZI

3.1. 0Ogoblne wymagania dotycgce sprztu podano w specyfikaciji
technicznej”"Wymagania ogoélne” Kod CPV 4500000-7, pkt3

Prace nima wykonywa przy pomocy wszelkiego spitzi zaakceptowanego przez
Inspektora nadzoru

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu podano w specyfikaciji
technicznej ,Wymagania ogolne” Kod CPV 45000000-fkt 4

4.2. Transport materiatow

Podczas transportu materiatow ze sktadu przyobreto na obiekt naky zachowa
ostraznos¢ aby nie uszkodzimaterialtdw do montal. Minimalne temperatury dopuszcaeg
wykonywania transportu wynoszlla kizkow, ze wzgtdu na maliwos¢ uszkodzenia
izolacji -5°C .

Nalezy stosowa dodatkowe opakowania w przypadku ainvosci uszkodzé
transportowych.

5.  WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot podano w specyfikatechnicznej



~"Wymagania ogoélne” kod CPV 45000000-7, pla
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdtnie z dokumentagciechniczna i

umowg oraz za jak& zastosowanych materiatow i jakovykonywanych robot.
Roboty winny byg wykonane zgodnie z projektem i poleceniami Inspeknadzoru.

5.2. Wykonanie linii kablowych

Zakres robot obejmuije:
- przemieszczenie w strefie monbavej
- zlozenie na miejscu monta wg projektu,
- wyznaczenie miejsca zainstalowania, trasowaniedrzebiegu kabli i miejsc monia
osprztu,
- roboty przygotowawcze o charakterze ogolnobudoyiajak : wykopanie rowow
kablowych, nasypanie nasypek ,agpie folii niebieskiej i zasypanie rowéw kablowych
- przeprowadzenie préb i badagodnie z PN-IEC 60364-6-61:2000 oraz
PN-E- 04700:1998/Az1:2000.

5.3. Wykonanie sterowania pompy SW-3A wewagtrz budynku SUW

Zakres robot obejmuije:
- przemieszczenie w strefie monbavej
- wyznaczenie miejsca uktadania przewodow
- roboty przygotowawcze w postaci mocowania ogprzprzewodow
- podhczenie przewodéw do osgta sterowniczego

5.4. Wykonanie zasilania i sterowania na dz. 305/5

Zakres robot obejmuije:
- przemieszczenie w strefie monbavej
- ztozenie na miejscu monta wg projektu
- zamontowanie puszki pmdzeniowej EV-161 P67 w komorze pompowni
- wprowadzenie przewodow i kabli do puszkigoaleniowej i do szafy sterowniczo-
zasilajcej
- podhczenie przewoddw i kabli do aparatury zagitaj sterujcej
- sprawdzenie funkcjonowania sterowania i zasdlani

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét podano w specyfikacii
technicznej ,Wymagania ogdélne” Kod CPV 4800000-7 pkt 6

6.2. SzczegoOlowy wykaz oraz zakres pomontawych badai przewodéw
| kabli zawarty jest w w PN-IEC 60364-6-6:2000
i PN-E-04700:1998/Az1:2000

6.3. Ponadto nalgy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze skladajce sé
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z ogddzin czesciowych i koncowych polegagcych na kontroli:

- zgodndci dokumentacji powykonawczej z projektem i starfakitycznym,

- zgodndci pofgczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,

- stanu przewoddéw, kabli, ospta instalacyjnego, stanu i kompletcodokumentaciji
dotyczcej zastosowanych materiatow,

- sprawdzenie gptosci kabli i przewoddéw wyspujacych w danej instalacji,

- poprawn@ci wykonania i zabezpieczenia potex srubowych ,

- poprawngci wykonania montau sprztu instalacyjnego, ugzlzen i urzadzea elektrycznych

- pomiarach rezystanciji izolacji,

Rezystancja izolacji obwoddéw nie powinnalmgniejsza ni 50MQ. Rezystancja izolaciji

poszczegolnych obwoddw wraz z gnizeniami nie powinna ldymniejsza ni 20MQ.

Pomiaru naley dokon& miernikiem rezystancji instalacji o ngpiu 2,5kV.

Po wykonaniu ogidzin naley sporadzi¢ protokoéty z przeprowadzonych badzagodnie z

wymogami zawartymi w normie PN-IEC 60364-6-61:2000

6.4. Zasady pos¢powania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatam

Wszystkie materiaty, uszlzenia i aparaty nie spetniag wymaga podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji, zostadrzucone. X materiaty nie spetniace
wymaga zostaty wbudowane lub zastosowane, to na poledespektora nadzoru
wykonawca wymieni je na wiasny koszt.

Na pisemne wygpienia Wykonawcy, Inspektor nadzoru imeaizng wadt za nie majca
zasadniczego wptywu na jadéfunkcjonowania éwietlenia drogowego i ustélzakres i
wielkos¢ potrcen za obnkong jakosé.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robét montaowych
~Wymagania ogolne” KodCPV 45000000-7, pkt 7

7.2. Szczegotowe zasady przedmiaru i obmiaru rob6t montawych
instalacji elektrycznej

Obmiaru robét dokonujees natury (wykonanej roboty) przyjmig jednostki miary
odpowiadajce zawartym w dokumentacji i tak:
- dla osprztu przewodow i kabli : szt., kpl., m
- dla sprztu fgcznikowego: szt., kpl.,
- dla urzdzen i odbiornikdéw energii elektrycznej: szt., kpl.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w specyfikacfechnicznej
~Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pl&

8.2. Warunki odbioru instalacji i urz adzen zasilajgcych
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8.2.1 Odbidr miedzyoperacyjny

Odbiér midzyoperacyjny przeprowadzony jest po zZakaeniu danego etapu robot
majcych wptyw na wykonanie dalszych prac.
Odbiorowi takiemu mogpodlegé m. innymi:
- utozenie kabli w nie zasypanym rowie kablowym,

8.2.2. Odbidr czesciowy

Nalezy przeprowadzi badanie pomontawe czsciowe robot zanikagych oraz
elementow urgdzen, ktére ulegaj zakryciu (np. wszelkie roboty zanikag),
uniemaliwiajgce ocer prawidtiowdaci ich wykonania po catkowitym ukazeniu prac.
Podczas odbioru nate sprawdzt prawidtowd¢ montau oraz zgodn& z obowgzujacymi
przepisami i projektem.

8.2.3. Odbidr koncowy

Badania pomontawe jako techniczne sprawdzenie j&iovykonanych robot naky
przeprowadz po zakdczeniu robot elektrycznych przed przekazaniegtkownikowi
urzadzen zasilagcych.

Zakres badaobejmuje sprawdzenie:- pomiaru rezystancji izolacj
Parametry badaoraz sposéb przeprowadzenia biada okrélone w normach PN-IEC
60364-6-61:2000 IPN-E-04700:1998/Az1:2000

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. 0Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy rozliczania robot podano w
specyfikacji technicznej ,Wymagania ogéle” Kod CPV 4500000-7,

9.2. Zasady rozliczenia i ptatndgci

Rozliczenie robot montawych instalacji elektrycznej mie byt dokonane
jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robdt kmcowym odbiorze lub etapami
okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréwgsziowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy paitizy zamawigcym a wykonawg nastpuje po

dokonaniu odbioru kicowego.

Podstaw rozliczenia oraz ptatrai wykonanego i odebranego zakresu robét stanowtiodéa

tych robot obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jedkmsych i ilosci robot
zaakceptowanych przez zamawiago lub,

- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za olomy zakres rob6t.

Ceny jednostkowe wykonania, robot instalacji elgdanych lub kwoty ryczattowe

obejmupce roboty instalacyjne uwzginiaja réwnie:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie do stanowiska roboczego materiatéwgdzi i sprztu,

- obstug sprztu nie posiadagego etatowej obstugi,
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- usungcie wad i usterek oraz naprawienie uszkadaewstatych w czasie robot,

- uporadkowanie miejsca wykonywania robot,

- usunkcie pozostaltri, resztek i odpadéw materiatow poprzez przekazafi do
upowanionych zaktadow utylizacyjnych,

- likwidacje¢ stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych gfe g rowniez koszty montau, demontau i pracy rusztowa

niezkezdnych do wykonania rob6t na wysakodo 4m od poziomu terenu,

Przy rozliczaniu robot wg uzgodnionych cen jednostkch koszty niezédnych rusztowa

mog by¢ uwzgkdnione w tych cenach lub stan@dwpodstaw oddzielnej ptatnéci .

10. Normy i przepisy

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budamwd-montaowych

Tom V- Instalacje elektryczne

10.1. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektachdwldnych. Zeszyty 01; 03; 4-41,
4-43; 47,

10.2. 5-51; 5-52; 5-523; 56; 6-61; 7-701

10.3. PN-E/04700 Urzdzenia i uktady elektryczne w obiektach elektrogegycznych

10.4. PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewnione przez @bydkod IP)

10.5. PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewotéwvami i cyframi

10.6. Norma SEP-E-004 Kable elektroenergetyczne i syzp@tjne- projektowanie i
budowa



